1. Cel i zakres robé6t budowlanych (dZzwigowych)

Celem robdét budowlanych (dZzwigowych) jest dostawa i montaz dzwigu elektrycznego bez
maszynowni, stuzgcego do przewozu oséb i t6zek szpitalnych, zgodnego z norma dzwigowg
PN-EN 81-20 w dobudowanym szybie w Narodowym Instytucie Geriatrii, Reumatologii i
Rehabilitacji przy ul. Spartanskiej 1 w Warszawie, blok B — skrzydto p6tnocne.

Zakres robot w czesci dotyczacej zaprojektowania dzwigu obejmuje nastepujace czynnosci:

1) opracowanie projektu dzwigu zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego, specyfikacjg
techniczng wykonania i odbioru robét (STWIOR), niniejszym opisem technicznym i obo-
wigzujacymi przepisami prawa;

2) uzgodnienie dokumentacji dzwigu z organem wtasciwej jednostki dozoru technicznego
oraz przygotowanie wniosku o wydanie decyzji zezwalajgcej na eksploatacje tego
dzwigu, zgodnie z przepisami ustawy z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznym (Dz. U.
z 2015 r. poz. 1125) oraz przepisami rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki
Spotecznej z dnia 29.10.2003 r. w sprawie warunkdw technicznych dozoru technicznego
w zakresie eksploatacji niektérych urzadzen transportu bliskiego (Dz. U. z 2003 r. Nr 193,
poz. 1890).

Zakres robot budowlanych w czesci dotyczacej wykonania dostawy i montazu diwigu

obejmuje nastepujace czynnosci:

1) budowa pomostu montazowego;

2) montaz tablicy wstepnej;

3) montaz tablicy sterowej;

4) montaz falownika;

5) montaz systemu zjazdu awaryjnego;

6) montaz systemu zjazdu pozarowego;

7) montaz systemu odzysku energii elektrycznej;

8) montaz systemu zdalnego monitoringu technicznego dzwigu;

9) montaz regeneracyjnego zespotu napedowego z pasami i systemem ich monitoringu
(wciggarka bezreduktorowa);

10) montaz ogranicznika predkosci z obcigzka i ling;

11) montaz ramy kabiny z chwytaczami;

12) montaz kabiny;

13) montaz drzwi kabinowych;

14) montaz drzwi szybowych;

15) montaz prowadnic kabiny;

16) montaz prowadnic przeciwwagi;

17) montaz przeciwwagi z obcigzeniem;
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18) montaz stupkéw pod zderzaki w podszybiu;

19) montaz zderzakéw;

20) montaz instalacji dZzwigowej w szybie i na kabinie;

21) montaz oswietlenia szybu;

22) montaz kaset wezwan na przystankach;

23) montaz kasety dyspozycji w kabinie;

24) montaz pietrowskazywacza ze strzatkami kierunku jazdy w kabinie i na kazdym

przystanku;

25) montaz kasety jazdy szpitalnej na kazdym przystanku;

26) montaz systemu komunikacji miedzy kabing a stuzbami ratowniczymi;

27) montaz systemu komunikatow gtosowych w kabinie;

28) montaz oston na elementach ruchomych w szybie (m.in. ogranicznik predkosci,

przeciwwaga);

29) montaz drabinki w podszybiu.

Zakres robé6t budowlanych w czesci dotyczacej przygotowania szybu pod dzwig elektryczny
bez maszynowni obejmuje nastepujgce czynnosci (wytyczne dla innych branz):

1)

2)
3)
4)

doprowadzenie zgodnej z przepisami linii zasilajgcej dzwig z rozdzielni gtéwnej (RG) do
nadszybia;

doprowadzenie sygnatu poz. z centrali SSP lub oddymiania do nadszybia;

montaz hakéw w nadszybiu;

przygotowanie otworédw pod drzwi szybowe oraz obrébka otworédw drzwiowych na
gotowo po montazu dzwigu.

2. Wtasciwosci funkcjonalno-uzytkowe dzwigu

Diwig elektryczny po montazu powinien spetniaé nastepujace wymagania funkcjonalno-

uzytkowe:

1) predkosé dzwigu powinna wynosi¢ 1,0 m/s;

2) powinna by¢ zapewniona regulacja predkosci jazdy kabiny poprzez zmiane szybkosci
otwarcia/zamkniecia drzwi;

3) ruszanie i zatrzymywanie sie kabiny dZzwigu powinno nastepowac tagodnie; w przypadku
obcigzenia kabiny zblizonego do dopuszczalnego, ruszanie i zatrzymywanie sie kabiny na
przystanku nie moze powodowaé sygnalizacji przecigzenia spowodowanej nagtym
przyspieszeniem lub opéznieniem ruchu kabiny;

4) kabina powinna zatrzymywac sie na przystankach precyzyjnie — ewentualny proég

powstaty po otwarciu drzwi kabiny powinien by¢ mozliwie jak najmniejszy, jednak nie
WYyZszy niz 5 mm;
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5) system sterowania dZzwigu musi by¢ odporny na zaktdcenia elekromagnetyczne oraz nie
emitowac takich zaktdcen;

6) montaz systemu odzysku energii, falownika i funkcji stand-by gtéwnych podzespotow
elektrycznych diwigu powinien zagwarantowac jak najwiekszg oszczednos$¢ zuzycia
energii elektrycznej (dzwig powinien miescic¢ sie w klasie efektywnosci energetycznej A
wg normy VDI 4707);

7) kabina dzwigu powinna w przypadku sygnatu poz. dojezdzaé na przystanek ewakuacyjny
(parter) i tam sie zatrzymywaé, a w przypadku zaniku napiecia — dojezdzaé¢ do
najblizszego przystanku w celu uwolnienia pasazeréw;

8) kabina diwigu powinna posiadaé o$wietlenie awaryjne z czasem podtrzymania min.
2 godz.;

9) kabina powinna by¢ wyposazona we wszystkie niezbedne rozwigzania umozliwiajgce
korzystanie z dZzwigu osobom niepetnosprawnym;

10) kabina powinna posiadac¢ zatgczany automatycznie wentylator zapewniajagcy dosta-
teczng wymiane powietrza;

11) oswietlenie energooszczedne LED kabiny dzwigu powinno wyfaczaé sie po uptywie
15 min. od czasu ostatniej jazdy kabiny i ponownie wtgcza¢ sie w momencie otwarcia
drzwi kabiny;

12) przyciski w panelu sterujgcym powinny podswietlac sie po zadaniu dyspozycji i powinny
by¢ oznaczone alfabetem Braille’a;

13) w panelu sterujgcym w kabinie powinna by¢ zainstalowana stacyjka kluczykowa umozli-
wiajgca blokade otwarcia drzwi, a na kazdym przystanku — kaseta kluczykowa jazdy
szpitalnej.

Dzwig bedzie obstugiwac ruch osobowy w budynku pomiedzy istniejgcymi kondygnacjami.

3. Parametry techniczne dzwigu

PARAMETR PO MONTAZU
rodzaj dzwigu osobowy (szpitalny), elektryczny / OTIS GeN2 Premier lub rdwnowazny
udzwig nominalny 1600 kg lub 21 oséb
predkos$¢ nominalna 1,0 m/s
moc silnika min. 10,0 kW
wysokos$¢ podnoszenia 17,61 m
ilos¢ przystankéw / dojsé 6/6
oznaczenie przystankéow 1101112314
maszynownia Brak
wymiary szybu (szerokos¢ x gtebokos¢) min. 2320 x 2785 mm
wysoko$¢ nadszybia / podszybia min. 3700 / 1350 mm
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SYSTEM STEROWANIA

rodzaj sterowania

simplex, mikroprocesorowe, zbiorczos¢ gora-dot

doktadnos¢ zatrzymywania kabiny

+5mm

typ systemu dojazdu awaryjnego

do najblizszego przystanku

typ systemu odzysku energii

ze zwrotem nadmiarowej energii do sieci

wykonanie / typ kasety dyspozycji

stal nierdzewna szczotkowana, przyciski podswietlane, oznaczone alfabetem
Braille’a, pietrowskazywacz elektroniczny LCD (biate litery na czarnym lub
niebieskim tle), stacyjka kluczykowa do blokowania drzwi, przyciski otwierania
zamykania drzwi

wykonanie / typ kasety wezwan

stal nierdzewna szczotkowana, przyciski podswietlane, natynkowa

wykonanie / typ kasety jazdy szpitalnej

stal nierdzewna szczotkowana, kluczykowa, natynkowa

wykonanie / typ pietrowskazywacza

elektroniczny LCD, ze strzatkami kierunku jazdy (biate litery na czarnym lub
niebieskim tle), na kazdym przystanku, natynkowy

ZESPOt NAPEDOWY

rodzaj napedu

elektryczny, pasowy, jednobiegowy, regulowany falownikiem

rodzaj systemu monitoringu paséw
nosnych

na state zintegrowany z zespotem napedowym

DRZW!I PRZYSTANKOWE

rodzaj

automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe

wymiary

1300x2100 mm

wykonanie / wyposazenie

przeszklone w ramce ze stali nierdzewnej szczotkowanej / prég aluminiowy,
montowane na spocznikach przystankowych

DRZWI KABINOWE

rodzaj

automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe

wymiary

1300x2100 mm

wykonanie / wyposazenie

przeszklone w ramce ze stali nierdzewnej szczotkowanej / zabezpieczone
kurtyna swietlng, prég aluminiowy

KABINA

rodzaj nieprzelotowa

wymiary 1400%2400x2300 mm

wykonanie Sciany bocznej i sufit — panele ze stali nierdzewnej szczotkowanej, $ciana tylna

— przeszklona

wyposazenie

porecz ze stali nierdzewnej szczotkowanej na jednej Scianie bocznej i na $cianie
tylnej, cokét przypodtogowy ze stali nierdzewnej, na podtodze wyktadzina
antyposlizgowa, oswietlenie LED, wentylator wigczany automatycznie, system
komunikatéw gtosowych o stanie dZzwigu

rodzaj / typ tacznosci

system komunikacji glosowej z firma serwisowg GSM, system zdalnego
monitoringu technicznego REM6
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